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Gépjarmuiivekben szdmos helyen taladlhatok fém alkatrészek, melyek egymadssal érintkeznek,
az érintkezési feliiletiikon erdt adnak at egymdsnak. Az érintkezd feliiletek kozott relativ
elmozdulés johet 1étre, melynek hatdsara az alkatrészeken kopés figyelheté meg. A kopas egy
viszonylag lassu folyamat, ezért mértéke csak ott valik jelentdssé, ahol periodikusan
ismétléddé elmozduladsok Iépnek fel. A kopast befolydsolhatja az érintkezd feliiletek
anyagmindsége, feliileti érdessége, esetleg a feliiletek kozott elhelyezkedd kendanyag, a
relativ elmozdulas sebessége, valamint az érintkezési nyomas.

Annak érdekében, hogy a fent emlitett kopasi folyamatot numerikusan modellezni tudjuk,
sziikséges az érintkezési feladat nagy pontossagi megoldasa. A szakirodalomban szdmos
algoritmus talalhat6 érintkezési feladatok megoldasara, azonban eddig egyik sem tekinthetd
teljesen kiforrott, minden szempontb6l megbizhatd eljarasnak. A kutatdomunka célkitizése egy
olyan algoritmus ¢és numerikus eljaras kidolgozésa, amely segitségével az érintkezési feliiletek
¢s az érintkezési nyomads az szakirodalomban talalhato eddigi eredményekkel 6sszehasonlitva
is kielégitéen pontosan meghatdrozhatd. Mivel a kopas egy periodikusan ismétlodo
mechanikai kapcsolat (érintkezés és relativ elmozdulas) eredménye, a kidolgozott
algoritmusnak elegendden gyorsnak kell lennie, hogy egy hosszabb id6beli kopasi folyamatot
is belathato idon beliil tudjon modellezni.



