Széchenyi Istvdn Egyetem Alkalmazott Mechanika
Mdszaki Tudomanyi Kar Tanszék

GEPEK DINAMIKAJA 6.gyak.hét — 1. és 2. Feladat
(kidolgozta: Dr. Nagy Zoltan egyetemi adjunktus)

scilab-53.3
(64-bit)

6.gyak.hét — 1. feladat: FORGATTYUS MECHANIZMUS KIEGYENSULYOZATLAN
EROGINEK ES NYOMATEKANAK SZEMLELTETESE

F, (t)=2°Q,sin(y) (N),
Mo, = (g, = Jg) 2 2% [ +C;sin(y ) — C,sin (3 )+ Csin (5 ) -
Ahol:

Qu=Myly, Qg =Mgly, /1:|£ ’ erz :mrls(l_ls) ’ Q:% =0t
Tablazat alapjan:

A,=0,3431 , A,=0,0101 , A,=0,003 , C,=1,014 , C,=0,044 , C,=0,002.
Adatok:

m =0,5kg , J,,=0,002 kgm* , 1=0,15m, 1, =0,06 m, n=6000 ford / min ,

r=0,05m.

F, (t) = Q%[ (Qa+Q; )cos (v )+ Qg (+A,cos (2 ) — Acos (4y )+ Acos(by)— 1 (N),
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Program begépelése:

/Il 6.gyak.-1. feladat

clear all;
usecanvas(%T);

// BEMENO ADATOK:
mA=0.7; Il (kg)
mB=0.4; I (kg)
mr=0.5; I (kg)
JSrz=0.002; Il (kgm"2)
r=0.05; /I (m)
1=0.15; /[ (m)
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| s=0.06; Il (m)
n=6000; Il (a motor fotengelyének fordulatszama, fordulat/perc)
A2=0.3431; A4=0.0101; A6=0.003;
C1=1.014; C3=0.044; C5=0.002;
// kifejezések:
QA=mA*r;, QB=mB*r;
JSrz_m=mr*1_s*(I-l_s)
lamda=r/l; Omega=2*%pi*n/60;
1
pszi=(1:64);
Fx=(1:64);
Fy=(1:64);
I SZAMITASI CIKLUS KEZDETE /11
fori=1:64
pszi(i)=(i-1)*0.1;
Fx(i)=(Omega™2 )*((QA + QB)*cos(pszi(i))+ QB*(A2*cos(2*pszi(i))-
Ad*cos(4*pszi(i))+A6*cos(6*pszi(i))));
Fy(i)=Omega”2 *QA*sin(pszi(i));
MOz(i)=(JSrz-JSrz_m)*lamda*Omega™2*(C1*sin(pszi(i))-
C3*sin(3*pszi(i))+C5*sin(5*pszi(i)));
end
I CIKLUS VEGE /iy
subplot(3,1,1)
plot2d(pszi,Fx)
xtitle("Fx=Fx(pszi) kiegyensulyozatlan ero” , "pszi[rad]", "Fx (N)")
xgrid(2)

subplot(3,1,2)

plot2d(pszi,Fy)

xtitle("Fy=Fy(pszi) kiegyensulyozatlan ero™, "pszi[rad]", "Fy (N)")
xgrid(2)

subplot(3,1,3)
plot2d(pszi,M0z)
xtitle("Moz=Moz(pszi) kiegyensulyozatlan nyomatek™ , "pszi[rad]”, "MO0z (Nm)™")

xgrid(2)
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Program futtatasa:
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scilab-53.3
(64-bit)

6.gyak.hét — 2. feladat: KOMPLEX FUGGVENY ABRAZOLASA
-40+150i)t

z(t)= Ae(

, ahol: A=(0,01+0,003i) a komplex fiiggvény amplitiddja,

-40+150i |t
2 (1) = (0,01+0003i)e. 7

Képzetes rész:y=y(t)=Im[z(t)], valosrész:x =x(t)=Re[z(t)].

komplex fuggveény.

Abrazolas iddtartama: 0-0,16 s.
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Program begépelése:

Il 6.hét - 2.feladat KOMPLEX FUGGVENY ABRAZOLASA

clear all;
usecanvas(%T);
[[-mmmmmmmm e e
A=(0.01+(%1)*0.003); // komplex amplitudo
tmax=0.16; 11 (3), aszdmitas teljes idétartama
dt=0.0005; // (s), a lépéskoz nagysaga
n=int(tmax/dt); // lépések szama, egész szamra kerekitve
t=(1:n); // n elemii vektor
z=(1:n); // n elemii vektor
y=(1:n); // n elemii vektor
x=(1:n); // n elemii vektor
t0=-dt;
I Ciklus kezdete /1T
fori=1ln
t(i)=t0+dt
z(1)=A*((%e)M(-40+(%1)*150)*t(i))) // komplex fiiggvény
y(i)=imag(z(i)) // képzetes rész
x(i)=real(z(i)) // valos rész
t0=t(i)
end
I Cikdus vége /1111117171111
e e

// Eredmények kirajzoltatasa
subplot(3,1,1)

plot2d(t,y,1); // képzetes rész abrazoldsa

xtitle(" Képzetes rész: y=y(t)"," t (s)"," y=y(t) (m)");

xgrid(2);

subplot(3,1,2)

plot2d(t,x,1); // valos rész dbrazoldsa

xtitle(" Valos rész x=x(t) "," t (s)"," x=x(t) (m)");

xgrid(2);

subplot(3,1,3)

plot2d(x,y,5); // z=z(t) komplex fiiggvény dbrazoldasa

xtitle(" Komplex fliggvény : z=z(t) ( csillapitott, gerjesztetlen rezgés kitérés diagramja
a komplex szamsikon)"," x=x(t) VALOS RESZ"," y=y(t) (m) KEPZETES RESZ");
xgrid(2);
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