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Széchenyi István Egyetem  Alkalmazott Mechanika  

 Műszaki Tudományi Kar  Tanszék 

 GÉPEK DINAMIKÁJA     8.gyak.hét – 1. Feladat 

(kidolgozta: Dr. Nagy Zoltán egyetemi adjunktus) 

 
8.gyak.hét – 1. feladat: RUGALMASAN ÁGYAZOTT EGYHENGERES MOTOR REZGÉSEI  

Megoldás: ANALÓG MODELL 

 
Egyhengeres motor rugalmasan megtámasztva 

 
Egyhengeres motor kinematikai vázlata 

Mozgásegyenlet: 
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Csillapítást is figyelembe véve:
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( 0,1   deformációból származó anyagcsillapítás) 

Az egyhengeres motor alapjárati fordulatszáma 
minn =1000 ford / min , maximális fordulatszáma 

pedig 
maxn = 5000 ford / min . Határozza meg a motor felfüggesztését biztosító rugó  /c m N  

rugóállandóját úgy, hogy a motor főtengelyének  P pont függőleges irányú kitérése ± 1 mm  

nagyságú sávban maradjon mindkét fordulatszám esetén!  

A konkrét adatok és az előzetes elméleti számítások után két lehetőség adódik: 
1 /c =0,00281 N m  

(lágyabb rugó) és 
2 /c =0,000102 N m  (keményebb rugó). 

Határozza meg melyik rugó beépítése esetén teljesíthető az előírt feltétel! 
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Az analóg modell megrajzolása és az egyes műveleti erősítők bemenő adatrendszerének 
megadása: 
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Integrálási időhossz beállítása: t= 7 s 
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Program futtatása 

 
 

 
 

 


